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1. ท ัว่ไป 
กรุณาอา่นคูม่อืผูใ้ชฉ้บับน้ีอยา่งละเอยีดเพือ่การใชง้านและควบคมุ Patient Support System LSCneo 
อยา่งปลอดภัย 
กรุณาใหค้วามสนใจกบัขอ้มลูดา้นความปลอดภัยทัง้หมดทีเ่กีย่วขอ้งกับการทํางานอยา่งปลอดภัยของ 
Patient Support System LSCneo กรุณาเก็บคาํแนะนําสําหรับการใชง้านไวใ้นแฟ้มทกุครัง้ 
ในขณะทีก่ําลังใชง้านผลติภัณฑ ์

ผูผ้ลติขอสงวนสทิธิใ์นการเปลีย่นแปลงหรอืแกไ้ขทางเทคนคิตามการปรับปรุงทางเทคนคิขัน้สงู 
คําแนะนําสาํหรับการใชง้านฉบับน้ีไมไ่ดอ้ยูภ่ายใตบ้รกิารอัปเดต 

1.1. ลขิสทิธิ ์

© หา้มนําคาํแนะนําสาํหรับการใชง้านฉบบัน้ีไปแจกจ่าย คดัลอก หรอืใชใ้นเชงิพาณชิยใ์ด ๆ โดยเดด็ขาด 
เวน้แตจ่ะไดรั้บอนุญาตทีเ่ป็นลายลกัษณ์อักษรอยา่งชดัแจง้จากผูผ้ลติ ผูผ้ลติมสีทิธิไ์ดรั้บคา่ชดเชย 
หากมกีารละเมดิสทิธิน้ี์  

 

ผูผ้ลติอา้งถงึสทิธิใ์ด ๆ และทัง้หมดในกรณีทีไ่ดรั้บสทิธบิัตรหรอืมกีารจดทะเบยีนการออกแบบอตุสาหกรรม 

1.2. สญัลกัษณ์ขอ้มลูความปลอดภยั 

 
คาํเตอืน ระบถุงึสถานการณ์ทีเ่ป็นอันตรายซึง่อาจสง่ผลใหเ้กดิการบาดเจ็บทางร่างกายถงึแก่

ชวีติหรอืสาหัส หากไมป่ฏบิตัติามขอ้ควรระวังดา้นความปลอดภัยทีเ่หมาะสม 

 

ระมัดระ
วัง 
 

ระบถุงึสถานการณ์ทีเ่ป็นอันตรายซึง่อาจสง่ผลใหเ้กดิการบาดเจ็บเล็กนอ้ย 
หากไมป่ฏบิตัติามขอ้ควรระวังดา้นความปลอดภัยทีเ่หมาะสม  
 
ระมดัระวงั - ความเสยีหายทางรา่งกาย 
ระบถุงึสถานการณ์ทีเ่ป็นอันตรายซึง่อาจสง่ผลใหเ้กดิการบาดเจ็บทางร่างกาย 
หากไมป่ฏบิตัติามขอ้ควรระวังดา้นความปลอดภัยทีเ่หมาะสม 

 

 ภาพสญัลกัษณ์น้ีบนฉลากระบวุา่: 
อปุกรณ์หมวดหมู ่ข ตามมาตรฐาน EN 60601-1 
 

1.3. ขอ้ความปฏเิสธความรบัผดิชอบ 

 
คําเตอืน 

อปุกรณ์น้ีจะตอ้งทํางานตามวัตถปุระสงคก์ารใชง้านและปฏบิัตติามกฎและกฎขอ้บัง
คับทีม่ผีลบังคับใชใ้นประเทศอยา่งเคร่งครัดและอยูใ่นลกัษณะของเทคโนโลยทีีย่
อมรับโดยทัว่ไปเทา่นัน้  
ผูใ้ชต้อ้งปฏบิัตติามขอ้กาํหนดทางกฎหมายของประเทศทีค่วบคมุ OSHA 
และการป้องกันอบุตัเิหต ุ

ผูผ้ลติไมข่อรับผดิในกรณีของการใชง้าน การบํารุงรักษา การซอ่มบาํรุง 
หรอืการเปลีย่นแปลงผลติภัณฑท์ีไ่มเ่หมาะสมหรอืทีไ่มไ่ดรั้บอนุญาตในสว่นใด ๆ และทัง้หมด 
หากไมไ่ดรั้บการอนุญาตอยา่งชดัแจง้และเป็นลายลักษณ์อักษรจากผูผ้ลติ 

1.4. ผูผ้ลติ มาตรฐานทีบ่งัคบัใช ้และเครือ่งหมาย CE 

AKRUS GmbH & Co KG 
Otto-Hahn-Straße 3 
25337 ELMSHORN  
เยอรมนี 
:   +49 4121 7919-30    อเีมล:  info@akrus.de  
แฟกซ:์   +49 4121 7919-39    เว็บไซต:์ www.akrus.de 

mailto:info@akrus.de
http://www.akrus.de/
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ผูม้อํีานาจรับผดิชอบในสหราชอาณาจักร: 
 
QCS International Ltd  
Suite 9, Cumbernauld Business Park 
Wardpark Road 
นอรท์ลานารก์เชยีร ์
คัมเบอรน์อลด ์
G67 3JZ, สกอตแลนด,์ สหราชอาณาจักร 
  
โทร: +44 1236 734447 
อเีมล: ukrp@qcsl.co.uk  
เว็บไซต:์ www.qcsl.co.uk 
 
ตัวแทนทีไ่ดรั้บอนุญาตในสวสิ: 
 
Medilas AG 
Zürcherstrasse 39 
8952 Schlieren 
สวติเซอรแ์ลนด ์
 
โทร: +41 44 74740-00 
แฟกซ:์ +41 44 74740-05 
u.strasek@medilas.ch 
www.medilas.ch 
CHRN: CHRN-AR-20001600 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

mailto:u.strasek@medilas.ch
http://www.medilas.ch/


 

   

LSCg001e_neo_REV_22_Serie_1_TH.docx   2023-10-23 หนา้ 6 จาก 36 

อปุกรณ์น้ีเป็นไปตามมาตรฐานและกฎขอ้บังคับสําหรับอปุกรณ์ทางการแพทยด์ังตอ่ไปน้ี: 
 
มาตรฐาน ISO 10993-1:2018 
มาตรฐาน ISO 14971: 2019 ED 3.0 
IEC 60601-2-46:2016 ED 3.0 
IEC 63000:2016, ฉบับที ่1.0  
IEC 60601-1-2:2014 / A1:2020, ฉบบัที ่4.1  
CAN / CSA C22.2 เลขที ่60601-1-2:16 
CAN/CSA-C22.2 เลขที ่60601-1:14 รวมถงึ CAN/CSA-C22.2 เลขที ่62304:14 
CSA C22.2 เลขที ่60601-2-46:18 
CAN/CSA-C22.2 เลขที ่60601-1-6:11 + AMD1 รวมถงึ CAN/CSA-C22.2 เลขที ่62366:14 
ANSI/AAMI ES60601-1:2005/(R)2012, และ A1:2012, C1:2009(R)2012 และ A2:2010(R)2012 

(ขอ้ความรวม) รวมถงึ ANSI/AAMI/IEC 62304:2006 
IEC 60601-1-6:2010 + A1:2013 รวมถงึ ANSI/AAMI/IEC 62366:2007(R) 2013/A1:2013 
ANSI/AAMI/IEC 60601-1-2:2014 
IEC 62366:2007 
IEC 60601-1:2005 + Cor1:2006 + Cor2:2007 + A1:2012 + A1:2012/Cor1:2014 
IEC 62304:2006 + A1:2015 
อปุกรณ์มคีณุสมบัตติรงตามขอ้กําหนดมาตรฐานทีร่ะบไุวก้อ่นหนา้ และไดรั้บเครือ่งหมาย: 

 

อปุกรณ์เป็นไปตามขอ้กําหนดของกฎขอ้บังคับ (EU) 2017/745 และคําสัง่ 94/62/EC  

อปุกรณ์ไดรั้บเครือ่งหมาย: 

ผูใ้ชต้อ้งปฏบิัตติามขอ้กาํหนดทางกฎหมายในประเทศวา่ดว้ยการป้องกันอบุตัเิหตจุากคําสัง่ 89/391/EEC 
และคําสัง่ 2009/104/EC 
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1.5. การแจง้เตอืนไปยงัผูผ้ลติและเจา้หนา้ที ่

หากเกดิเหตกุารณ์ไมพ่งึประสงคห์รอืเหตกุารณ์รา้ยแรงทีส่ง่ผลกระทบตอ่ผูใ้ช ้
ผูป่้วยหรอืบคุคลอืน่ทีเ่กีย่วขอ้งกับเครือ่งมอืทางการแพทยน้ี์ 
องคก์รหรอืบคุคลทีรั่บผดิชอบตอ้งรายงานเหตกุารณ์น้ีตอ่ผูผ้ลติหรอืผูข้ายผลติภัณฑท์างการแพทย ์
ในประเทศสมาชกิของสหภาพยโุรป 
ผูด้ําเนนิการหรอืผูท้ีรั่บผดิชอบตอ้งรายงานเหตกุารณ์รา้ยแรงตอ่พนักงานเจา้หนา้ทีข่องตน ในประเทศอืน่ ๆ 
ทัง้หมด มกีารบังคบัใชก้ฎทีเ่ทยีบเคยีงไดใ้นกรณีทีก่ฎหมายในประเทศมคีวามจําเป็น 

1.6. คําแนะนําผูใ้ชสํ้าหรบัการทํางานทีป่ลอดภยัและคณุสมบตัขิองผูใ้ช ้

กอ่นใชอ้ปุกรณ์ทางการแพทยน์ี ้

กรณุาอา่นและปฏบิตัติามคําแนะนําดา้นความปลอดภยัและคําแนะนําสําหรบัการใชง้านโดยละเ

อยีด 

 

 

2. อายกุารใชง้านของผลติภณัฑแ์ละเงือ่นไขการรบัประกนั 
อายกุารใชง้านของผลติภัณฑค์าดวา่จะอยูท่ี ่8 ปี 
ทัง้อายกุารใชง้านและการรับประกันทีผู่ผ้ลติเสนอนัน้ขึน้อยูก่ับการปฏบิตัติามคําแนะนําทีร่ะบไุวด้า้นลา่ง 

การเปลีย่นแปลงใด ๆ กับผลติภัณฑท์ีไ่มไ่ดรั้บอนุญาตจากผูผ้ลติอยา่งชดัแจง้ 
จะสง่ผลใหก้ารรับประกันเป็นโมฆะ 

 

ขอ้ระมัดระวัง 
ความเสยีหายทางร่า

งกาย 

อปุกรณ์สามารถตดิตัง้ ทํางาน ใช ้
และบํารุงรักษาไดโ้ดยบคุลากรหรอืเจา้หนา้ทีท่ีผ่า่นการฝึกอบรมมาอยา่
งเหมาะสมเทา่นัน้ 
ซึง่บคุคลดังกลา่วตอ้งมคีวามรูแ้ละประสบการณ์ทีจํ่าเป็นในการดําเนนิก
าร 
กรุณาปฏบิตัติามแนวทางคณุสมบัตใินประเทศทีบ่ังคับใชใ้นประเทศขอ
งคณุดว้ย   

 
คําเตื
อน 

การใชง้านอปุกรณ์ทางการแพทยน้ี์อยา่งเหมาะสมมคีวามจําเป็นตอ่การทํางานและ
การใชง้านทีป่ลอดภัย 

 
คําเตื
อน 

การใชง้านอปุกรณ์ทางการแพทยต์ามวตัถปุระสงคก์ารใชง้านเทา่นัน้ 
 

 
คําเตื
อน 

หา้มใชง้านอปุกรณ์ทางการแพทยใ์นสภาพแวดลอ้มทีเ่สีย่งตอ่การระเบดิหรอืเป็นอนัตร
าย ตอ้งไมใ่ชง้านอปุกรณ์ทางการแพทย ์เมือ่มยีาชาทีต่ดิไฟได ้

หรอืตวัทําละลายทีร่ะเหยได ้เชน่ แอลกอฮอล ์เบนซนิ หรอือืน่ ๆ ทีค่ลา้ยกัน 
ยกเวน้ในปรมิาณทีน่อ้ยมาก 

 
คําเตื
อน 

หา้มตดิตัง้อปุกรณ์ทางการแพทยใ์นหอ้งทีเ่ปียกหรอืมคีวามชืน้ 
อยา่ใหผ้ลติภัณฑถ์กูละอองน้ํา หยดน้ํา หรอืน้ํากระเด็นใส ่

 

 
คําเตื
อน 

ใหค้วามสนใจเป็นพเิศษกับคําแนะนําหรอืขอ้มลูดา้นความปลอดภัยใด ๆ 
ทีม่กีารเนน้ย้ําในคําแนะนําสาํหรับการใชง้านฉบบัน้ี 
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ระมัดระวัง 
อันตรายทัว่ไป 

การพัฒนา การผลติ และการบาํรุงรักษาอปุกรณ์ทางการแพทยเ์หลา่น้ี 
รวมถงึความเสีย่งทีเ่กีย่วขอ้งนัน้ขึน้อยูก่ับอายกุารใชง้านทีค่าดไวเ้ป็นเวลา
แปดปี 
โดยมเีงือ่นไขวา่อปุกรณ์ตอ้งไดรั้บการซอ่มบํารุงตามชว่งเวลาทีก่ําหนด  
การดดัแปลงผลติภัณฑห์รอืการไมป่ฏบิตัติามคําแนะนําของผูผ้ลติอาจลดอ
ายกุารใชง้านทีค่าดหวังลงอยา่งมาก 
และเพิม่ความเสีย่งทีเ่กีย่วขอ้งกับการใชอ้ปุกรณ์น้ีอยา่งมนัียสําคญั  
ถอืเป็นความรับผดิชอบของสถาบันทีใ่ชง้านผลติภัณฑน้ี์ในการปฏบิัตติาม
คําแนะนําของผูผ้ลติและตดัสนิความเสีย่ง 
และสทิธปิระโยชนเ์กีย่วกบัอายกุารใชง้านทีค่าดหวังหรอืการบํารุงรักษา 
และการตรวจสอบตามระยะเวลาทีผู่ผ้ลติกําหนด  
เพือ่รับรองถงึความปลอดภัยพืน้ฐาน 
แมว้า่จะไมม่กีารใชง้านหลังจากเกดิขอ้ผดิพลาดในระดบัทีห่นึง่และไมม่กีร
ะแสไฟฟ้าร่ัว 
ใหช้า่งเทคนคิบรกิารทีผ่า่นการฝึกอบรมและไดรั้บอนุญาตเขา้ซอ่มบํารุงปร
ะจําปีอยา่งสม่ําเสมอ ดังนัน้จงึควรตดิตอ่ผูจั้ดจําหน่ายของคณุทกุปี 

 

3. ขอบเขตของการสง่มอบ 
ขอบเขตของการสง่มอบของ Patient Support System LSCneo  

รายละเอยีด จํานวน 
Patient Support System LSCneo  1 

สายไฟ  1 
แผน่รองเขา่ 1 
รายงานการตรวจสอบ-การทดสอบคณุภาพ  1 
คําแนะนําสาํหรับการใชง้าน 1 
บารย์กสาํหรับการขนสง่ 1 
ประแจแบบใชค้รัง้เดยีว SW 17 1 

  

 

ระมัดระวัง 
ความเสีย่งขอ
งขอ้ผดิพลาด
ในการใชง้าน 

อปุกรณ์สามารถตดิตัง้ ทํางาน ใช ้
และบํารุงรักษาไดโ้ดยบคุลากรหรอืเจา้หนา้ทีท่ีผ่า่นการฝึกอบรมมาอยา่ง
เหมาะสมเทา่นัน้ 
ซึง่บคุคลดังกลา่วตอ้งมคีวามรูแ้ละประสบการณ์ทีจํ่าเป็นในการดําเนนิกา
ร 
กรุณาปฏบิตัติามแนวทางคณุสมบัตใินประเทศทีบ่ังคับใชใ้นประเทศของ
คณุดว้ย   

 

คําเตอืน 
อันตรายทัว่ไ

ป 

อปุกรณ์น้ีจะตอ้งทํางานตามวัตถปุระสงคก์ารใชง้านและปฏบิัตติามกฎแล
ะกฎขอ้บังคบัทีม่ผีลบังคบัใชใ้นประเทศอยา่งเคร่งครัดและอยูใ่นลักษณะ
ของเทคโนโลยทีีย่อมรับโดยทั่วไปเทา่นัน้ 
ผูใ้ชต้อ้งปฏบิัตติามขอ้กาํหนดทางกฎหมายของประเทศทีค่วบคมุ OSHA 
และการป้องกันอบุตัเิหต ุ
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4. วตัถปุระสงคก์ารใชง้าน 
อปุกรณ์ทางการแพทยน้ี์มวีตัถปุระสงคเ์พือ่ใชเ้ป็นอปุกรณ์ทางการแพทยส์ําหรับการตรวจและศัลยศาสตรห์ตั
ถการดา้นจักษุวทิยาในร่างกายมนุษย ์ไมอ่นุญาตใหใ้ชผ้ลติภัณฑว์ธิอีืน่ใด 

o อปุกรณ์ทางการแพทยน้ี์ออกแบบมาใหร้องรับน้ําหนักไดส้งูสดุ 150 กก. 
o อปุกรณ์ทางการแพทยน้ี์เหมาะสําหรับการใชใ้นบรเิวณใกลก้ับผูป่้วย 
o อปุกรณ์ทางการแพทยน้ี์ไมเ่หมาะสาํหรับการเคลือ่นยา้ยผูป่้วย 
o อปุกรณ์ทางการแพทยไ์ดรั้บการออกแบบใหเ้ป็นอปุกรณ์ประจําที ่ไมใ่ชอ่ปุกรณ์เคลือ่นที ่
o อปุกรณ์ทางการแพทยน้ี์ไมเ่หมาะสาํหรับผูป่้วยทีไ่มส่ามารถนอนเอนราบได ้

 
4.1. วตัถปุระสงคข์องอปุกรณแ์ละประสทิธภิาพทีจ่ําเป็น 

อปุกรณ์ทางการแพทยน้ี์มวีตัถปุระสงคเ์พือ่ใชเ้ป็นอปุกรณ์ชว่ยเหลอืผูป่้วยภายนอกสําหรับทา่นอนหงายในกา
รใชง้านดา้นจักษุวทิยา ประสทิธภิาพทีจํ่าเป็น (คณุสมบตั)ิ ของผลติภัณฑ ์
คอืความสามารถในการจัดทา่และประคองผูป่้วยใหอ้ยูใ่นทา่ทีต่อ้งการโดยทียั่งสามารถเคลือ่นไหวตามแนวแ
กน (X/Y/Z) ซึง่ถกูควบคมุโดยสว่นควบคมุการใชง้าน หยดุการเคลือ่นไหวใดๆ  
หลังจากมกีารหยดุชะงักของกระแสไฟฟ้าสว่นขาเขา้ของอปุกรณ์ควบคมุ หรอืเกดิจากอทิธพิลภายนอกใด ๆ 
เชน่ การแผรั่งสรีบกวนทางแมเ่หลก็ไฟฟ้า 

5. การต ัง้คา่และการทดสอบการทํางานของอปุกรณ ์
อปุกรณ์ทางการแพทยม์กีารจัดสง่ทีป่ระกอบเสร็จพรอ้มใชง้าน 
กรุณาอา่นคําแนะนําในบททีเ่กีย่วขอ้งจากคาํแนะนําสาํหรับการใชง้านเพือ่การตดิตัง้หรอืการเชือ่มตอ่อปุกร
ณ์เสรมิหรอืชิน้สว่นเพิม่เตมิ 

ไมอ่นุญาตใหเ้ชือ่มตอ่หรอืใชเ้ครือ่งมอืผา่ตดัความถีส่งู 
เครือ่งกระตกุไฟฟ้าหวัใจและจอภาพของเครือ่งกระตกุไฟฟ้าหวัใจตอ้งไมเ่ชือ่มตอ่กบั Patient Support 
System LSCneo การใชเ้ครือ่งกระตกุไฟฟ้าหัวใจในกรณีฉุกเฉนิอาจกอ่ใหเ้กดิความเสีย่งได ้ดังนัน้ 
ใหป้ฏบิัตติามคาํแนะนําในการใชเ้ครือ่งกระตกุไฟฟ้าหัวใจและโดยเฉพาะอยา่งยิง่ในขอ้มลูดา้นความปลอดภั
ย 

ไมจํ่าเป็นตอ้งมกีารประกอบเพิม่เตมิและวธิดีําเนนิการสอบเทยีบ หากผูผ้ลติไมไ่ดร้ะบไุวอ้ยา่งชดัแจง้ 
เอกสารทางเทคนคิ เชน่ แผนผังการเดนิสายไฟ รายการชิน้สว่นและสว่นประกอบยอ่ย 
คําแนะนําการประกอบ หรอืขอ้มลูอืน่ ๆ มใีหต้ามคาํขอจากผูผ้ลติกับชา่งบรกิารทีม่คีณุสมบัตเิหมาะสม 
เพือ่วัตถปุระสงคใ์นการซอ่มแซมชิน้สว่นอปุกรณ์ทางการแพทยด์ังกลา่ว 
ซึง่ผูผ้ลติระบวุา่สามารถซอ่มแซมได ้  
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6. การเชือ่มตอ่ทางไฟฟ้า 
ชอ่งเตา้รับเชือ่มตอ่ไฟฟ้าสาํหรับสายไฟมกีารแสดงและอธบิายไวใ้นคาํแนะนําสาํหรับการใชง้านฉบับน้ี   

 
ระมัดระวัง 

 
ใชส้ายไฟทีใ่หม้าพรอ้มกับอปุกรณ์น้ีเทา่นัน้ 

 
คําเตอืน 

อันตรายทัว่ไป 

หากตอ้งการถอดอปุกรณ์ออกจากแหลง่จ่ายไฟ ใหด้งึปลั๊กไฟหลกั  
 
ตอ้งตัง้คา่อปุกรณ์เพือ่ใหส้ามารถดงึสายไฟออกไดท้ันทโีดยไมต่อ้งใชเ้ครื่
องมอืเพิม่เตมิ  

 
คําเตอืน 
ไฟฟ้าดดู 

อยา่ใชส้ายไฟพ่วงหรอืปลั๊กพ่วงเคลือ่นทีแ่บบมหีลายชอ่งกับอปุกรณ์  
การตดิตัง้ระบบไฟฟ้าตอ้งเป็นไปตามขอ้กาํหนดของ IEC 60364-7-710 
หรอืกฎขอ้บังคับในประเทศทีบ่ังคับใช ้ซึง่รวมถงึการมเีครือ่งตดัไฟร่ัว 
(ELCB) 
เพือ่ลดอันตรายจากการถกูไฟฟ้าดดู 
ตอ้งเชือ่มตอ่อปุกรณ์เขา้กบัแหลง่จ่ายไฟทีม่สีายดนิ  
ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ปลั๊กไฟเป็นไปตามขอ้กาํหนด 
และไดรั้บการอนุมัตสิําหรับแหลง่จ่ายไฟในพืน้ที ่
การเปลีย่นสายไฟทีใ่หม้าใด ๆ 
ตอ้งเป็นไปตามขอ้กาํหนดทีร่ะบไุวด้า้นลา่ง: 
• ความตา้นทานของสายดนิสําหรับสายไฟสงูสดุ 0.1 โอหม์ 
• สายไฟสําหรับอปุกรณ์การแพทยท์ีไ่ดรั้บอนุมัตใินพืน้ที ่  
• ปลั๊กเสยีบของอปุกรณ์ C19 ตามมาตรฐาน IEC 60320  
• ภาคตดัขวางขัน้ตํา่ 1.5 ตร.มม./AWG 16  

 

คําเตอืน 
อันตรายจากไฟไ

หม ้

หา้มใชง้านอปุกรณ์ในสภาพแวดลอ้มทีม่กีา๊ซทีร่ะเบดิได ้(เชน่ 
สารผสมทีต่ดิไฟไดข้องยาสลบ 
สารทําความสะอาดหรอืฆา่เชือ้โรคดว้ยอากาศ ออกซเิจน 
หรอืไนตรัสออกไซด ์[N2O])  
การตดิตัง้ระบบไฟฟ้าตอ้งเป็นไปตามขอ้กาํหนดของ IEC 60364-7-710  
เมือ่เลอืกฟิวสก์ระแสไฟฟ้าเกนิ ใหอ้า่นขอ้มลูเกีย่วกบัการใชก้ระแสไฟฟ้า 
(การดงึกาํลังไฟฟ้า) บนฉลากอยา่งระมัดระวัง  
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7. คําอธบิายผลติภณัฑแ์ละการควบคมุ 
7.1. การเชือ่มตอ่ 

7.1.1. การเชือ่มตอ่ทางไฟฟ้า 
ใชส้ายเคเบลิ IEC เพือ่เชือ่มตอ่ Patient Support System LSCneo [3] เขา้กับสายไฟ 
ฟิวสร์วมอยูใ่นชอ่งเตา้รับไฟฟ้า หน่วย SMPS ชว่งกวา้งสามารถรับแรงดันไฟฟ้าใด ๆ ระหวา่ง ~ 100-
240VAC  

 การตอ่ลงดนิเพือ่ความปลอดภัยทีน่่าเชือ่ถอื (PE) จําเป็นตอ้งใชช้ดุสายไฟทีอ่อกโดยผูผ้ลติ 
(Akrus, Patient Support System LSCneo, รายการสว่นประกอบทีส่ําคัญ) เทา่นัน้ 

US/CAN: การตอ่ลงดนิทีเ่กีย่วขอ้งกับมาตรฐานเกรดโรงพยาบาลมคีวามจําเป็น 

7.1.2. สวติชเ์ปิด/ปิดและสตารท์  
การเชือ่มตอ่สายไฟฟ้าเขา้กบั Patient Support System LSCneo 
และการจ่ายไฟฟ้าไปยังเตา้รับมกีารควบคมุโดยสวติชห์ลักเรอืงแสงสเีขยีว [4] แผงหลกั PCB 
ถกูเปิดใชง้านโดยปุ่ มสตารท์ [1] กดสวติชส์ตารท์คา้งไวอ้ยา่งนอ้ย 2 วนิาท ี 

 

 

 

 

 

 

 

  

ตัวเชือ่มตอ่/สวติช ์

1- ปุ่ มสตารท์ 
2- สลักเกลยีว 
3- หน่วยจ่ายไฟฟ้าทีม่ซ็ีอกเก็ตฟิวส ์ 
4- สวติชห์ลัก ( I = เปิดเครือ่ง, O = ปิดเครือ่ง) 
5- ตอ้งไมถ่อดปลั๊กเชือ่มตอ่ออก ไมเ่ชน่นัน้จะไมส่ามารถใชง้าน Patient Support System  
    LSCneo ได ้ 

1

 

2

 

3

 

4

 

5
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7.1.3. เตา้รบัไฟฟ้า 
เตา้รับไฟฟ้า IEC จํานวน 4 ตัวอยูท่ีส่ว่นลา่งของคอลมันต์รงกลาง โดยมแีผน่ป้องกันการดงึออก 
หา้มดงึกาํลังไฟฟ้าสะสมเกนิ 2.5A แรงดันไฟฟ้าออกทีเ่ตา้รับเทา่กับแรงดันสายไฟ  

ขอ้ควรคํานงึ: เมือ่เชือ่มตอ่เครือ่งมอืไฟฟ้าชนดิใด ๆ เขา้กับเตา้รับเหลา่น้ี Patient Support System 
LSCneo จะเปลีย่นสถานะจากอปุกรณ์ทางการแพทยช์ิน้เดยีวเป็นระบบไฟฟ้าทางการแพทย ์โปรดดทูี ่IEC 
60601-1 บทที ่16 
ระดับความปลอดภัยจะไมเ่ป็นไปสําหรับผลติภัณฑแ์บบทํางานแยกออกจากผลติอืน่อกีตอ่ไป 
มาตรฐานทัง้หมดทีเ่กีย่วขอ้งกับมาตรการความปลอดภัยจะตอ้งไดรั้บการประเมนิโดยองคก์ร (เครอืขา่ย) 
ทีรั่บผดิชอบตาม IEC 60601-1 ฉบับที ่3 หรอืใหมก่วา่, IEC 60950 หรอืมาตรฐาน IEC 62368-1 
ซึง่เป็นมาตรฐานทีอ่อกตามหลัง 

 

 

 

 

  

1

 

2 

เตา้รับไฟฟ้า IEC  

1- ซ็อกเก็ต IEC 
2- แผน่ป้องกันการดงึออก 
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7.2. การควบคมุพนกัพงิศรีษะและเคสกา้นควบคมุ 

 

 

 

 

  การควบคมุพนกัพงิศรีษะและเคสกา้นควบคมุ 

1- พนักพงิศรีษะ ปรับขึน้ 
2- พนักพงิศรีษะ ปรับลง  
3- พนักพงิศรีษะ ปรับเอยีง 
4- กา้นควบคมุ 
5- ปรับลงอตัโนมัต ิ/ ขัน้ตอนอา้งองิทีม่ไีฟ LED 
6- เลอืกกอ่นทํางาน: ตาซา้ย 
7- เลอืกกอ่นทํางาน: ตาขวา 
8- การเคลือ่นไหวผกผัน 
9- ล็อก/ปลดลอ็กแกนหมนุ 
10- ปุ่ มหยดุฉุกเฉนิ  
 

1

 

2

 

3 4

 

5

 

6

 

7

8

 

9

 

10 
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7.2.1. การถอดเบาะโฟมพนกัพงิศรีษะ 
ในการถอดเบาะพนักพงิศรีษะออกจากพนักพงิศรีษะ 
เพยีงดงึหัวลกูบอลสแน็ปล็อกออกจากชอ็กเกต็ 
ในการวางเบาะบนพนักพงิศรีษะ ใหอ้อกแรงกดเบา ๆ 
บนเบาะเพือ่ล็อกสแน็ปล็อกหัวลกูบอลเขา้กับซ็อกเก็ต  

 

 

 

 

 

7.3. ลอ้ EAZY GO (ตวัเลอืกเสรมิ) 

ชา่งเทคนคิบรกิารทีไ่ดรั้บอนุญาตสามารถใชเ้กยีร ์EAZY GO แบบถอดออกได ้(เป็นทางเลอืก) 
เพือ่เคลือ่นยา้ย Patient Support System LSCneo ออกจากตาํแหน่ง หากจําเป็น  

 

 

 
คําเตอืน เกยีรท์ีถ่อดออกไดไ้มไ่ดรั้บการอนุมัตสิําหรับการนําสง่บคุคล  

 
ระมัดระวัง 

เคลือ่นยา้ย/เข็น Patient Support System LSCneo 
โดยใหป้ลายเทา้อยูด่า้นหนา้ 
เพือ่ลดอันตรายจากการชนและความเสยีหายเชงิกลใด ๆ ตอ่พนักพงิศรีษะ  
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7.4. การเปลีย่นฟิวส ์

 
คําเตอืน 

กอ่นเปลีย่นฟิวส ์ ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ไดถ้อดการเชือ่มตอ่สายไฟออกแลว้! 
ใชฟิ้วสต์ามทีร่ะบไุวด้า้นลา่งเทา่นัน้ 
แรงดันไฟฟ้า 100-240 VAC (2 X T 4.00 A/H 250VAC)  

 

 
คําเตอืน หากฟิวสใ์หมไ่หมอ้กีครัง้หลงัจากเปลีย่น 

แสดงวา่มคีวามผดิปกตทิีส่าํคัญในระบบไฟฟ้า ใหโ้ทรนัดหมายบรกิาร  
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7.5. ขอ้มลูความปลอดภยัและฉลากขอ้มลูบน Patient Support System LSCneo 

 

 

 

 

 

               

 

 

 

Z 
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2 
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1 ฉลากผลติภัณฑ ์
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ผูผ้ลติ 
 

วันทีผ่ลติ 

                 EU - ฉลากความสอดคลอ้ง 

การใชง้านประเภท B ตามมาตรฐาน IEC 
60601-1 

แรงดันไฟฟ้ากระแสสลบั AC 

การจําแนกประเภทการป้องกันของครอบเครื่
อง (ป้องกันน้ําสาด) 

ใชภ้ายในทีร่่มเทา่นัน้ 
 

ไมใ่ชข่ยะในครัวเรอืนทัว่ไป  

ฟิวส ์

หมายเลขอา้งองิ 
(รายการชิน้สว่นทัง้หมด/ชิน้สว่น) 
หมายเลขประจําตวัผลติภัณฑ ์
 

            ระบผุลติภัณฑว์า่เป็น 

                        "อปุกรณ์ทางการแพทย"์ 
                 
ระบรุหัสหมายเลขเฉพาะประจําอปุกรณ์บนฉลาก  

รหัสหมายเลขเฉพาะประจําอปุกรณ ์
(เมทรกิซข์อ้มลูและทีม่นุษยอ์่านได)้ 

 

                 ฉลาก 
"โปรดอา่นคําแนะนําสําหรับการใชง้าน" 

คําเตอืนอันตรายจากไฟฟ้า 

S3 = 

การใชง้านเป็นคาบแบบระยะชว่งสลับกัน 
รอบการทํางานของมอเตอรไ์ฟฟ้า หมายถงึ 
เวลาเปิดใชง้านสงูสดุ 5 นาทแีละเวลาปิดการใชง้านขัน้ต่ํา 
10 นาท ี

  
ตัวแทนทีไ่ดร้ับอนุญาตของสวสิเซอรแ์ลนด ์



 

   

LSCg001e_neo_REV_22_Serie_1_TH.docx   2023-10-23 หนา้ 20 จาก 36 

 
 

เครือ่งหมายรับรอง: 
ระบวุา่ผลติภัณฑไ์ดร้ับการทดสอบ 

และตรงตามขอ้กําหนดการรับรองสําหรับผลติภัณ
ฑไ์ฟฟ้า ระบบทอ่ และ/หรอืเครือ่งจักรกล 
เอกสารเลขที2่66310 

2  

 
 
 

น้ําหนักของ Patient Support System LSCneo 
____________________ 
น้ําหนักสงูสดุของผูป่้วย 

ฉลากขอ้มลู 
"ถอดปล๊ักไฟหลัก" 

โปรดใชด้ว้ยความระมัดระวังเพือ่ป้องกันอันตร 
ายต่อผูป่้วย ผูใ้ช ้หรอือปุกรณ์ 

3  

 

เครือ่งหมายระบตุําแหน่งสําหรับตาํแหน่งเกยีรส์ว่นปล
ายศรีษะ  

4  

 

เครือ่งหมายระบตุําแหน่งสําหรับตาํแหน่งเกยีรส์ว่นปล
ายเทา้ 

5  

 

ป้ายหา้ม "หา้มวางของใด ๆ เกนิพกิัดน้ําหนัก" 
DIN 4844-2001 
หา้มจัดวางตาํแหน่งรับน้ําหนักเกนิ 200N 

6  

 

สญัลักษณ์ 
เตา้รับไฟฟ้า 
ใชตั้วนําไฟฟ้าทีม่ฉีนวนหุม้เพือ่การประเมนิความปลอดภัยเ
พิม่เตมิ ด ู7.1.3 ของคําแนะนําสําหรับการใชง้านฉบับนี้ 

7  

 
 

คําเตอืนอันตรายจากไฟฟ้า 

8 

 
 

คําเตอืนระวังมอือาจถกูหนีบ  

9 

 

ขอ้ควรระวัง จับดว้ยความระมัดระวัง 
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8. การใชง้าน Patient Support System LSCneo 
8.1. การต ัง้คา่และการจดัตําแหนง่ (ใหม)่ ของ Patient Support System LSCneo 

ใชอ้ปุกรณ์ตดิตัง้จัดตาํแหน่งเพือ่จัดวาง Patient Support System LSCneo ดว้ยเลเซอร ์
เจา้หนา้ทีบ่รกิารทีผ่า่นการฝึกอบรมและมคีณุสมบตัเิหมาะสมเทา่นัน้ทีไ่ดรั้บอนุญาตใหเ้คลือ่นยา้ย Patient 
Support System LSCneo เขา้และออกจากตาํแหน่งดว้ยการใชเ้กยีร ์EAZY GO แบบถอดออกได ้
(เป็นทางเลอืก) เพือ่เคลือ่นยา้ย Patient Support System LSCneo  

หมายเหต:ุ 

หากใชพ้ลังงานไฟฟ้าเพือ่ตดิตัง้หรอืถอดลอ้เลือ่น กา้นควบคมุสาํหรับการเคลือ่นไหวขึน้-
ลงจะใชไ้ดใ้นตาํแหน่งออก 35° ทวนเข็มนาฬกิาเทา่นัน้ 

ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่สลักเกลยีวทัง้ 6 ตวัสมัผัสพืน้อยา่งแน่นหนา และ Patient Support System LSCneo 
ไมโ่ยกไปมาบนพืน้ หากจําเป็น ใหป้ลดลอ็กและปรับสลกัเกลยีวดว้ยประแจขนาด 17 มม. 
ทีใ่หม้าพรอ้มกับผลติภัณฑ ์
(ประแจจะอยูภ่ายในกระเป๋าพลาสตกิพรอ้มกับคาํแนะนําสําหรับการใชง้านฉบับน้ี) ยดึน็อตล็อกใหแ้น่นเมือ่ 
Patient Support System LSCneo อยูใ่นแนวระนาบและม่ันคง 

 

8.2. การเปิดสวติชแ์ละข ัน้ตอนการอา้งองิ  

ในการเปิดสวติช ์Patient Support System LSCneo 
และเชือ่มตอ่เตา้รับไฟฟ้าเขา้กับสายไฟภายใตส้ภาวะปกต ิและหลังจากไฟฟ้าดับชัว่คราว 
ใหด้ําเนนิการตามดา้นลา่ง สําหรับการรสีตารท์หลังจากการเปิดใชง้านปุ่ มฉุกเฉนิ กรุณาด ู[8.6] 

เปิดสวติชห์ลกั [4] กอ่น แลว้ตรวจสอบดไูฟสเีขยีว หากไฟสเีขยีวไมต่ดิ แสดงวา่ไมม่ไีฟเขา้สายไฟ 
เมือ่ไฟสเีขยีวสวา่งขึน้ ใหก้ดปุ่ มสตารท์ [1] คา้งไวป้ระมาณ 2 วนิาท ี 

หลังจากกดปุ่ มสตารท์ ใหร้อประมาณ 8-10 วนิาทจีนกระทั่งไฟ LED บนปุ่ ม DOWN อัตโนมัตเิริม่กะพรบิชา้ 
ๆ กดปุ่ ม DOWN อตัโนมัตแิละ Patient Support System LSCneo จะดาํเนนิการตามขัน้ตอนอา้งองิสัน้ ๆ 
ประมาณ 4 วนิาท ีระหวา่งขัน้ตอนการอา้งองิ ไฟ LED บนปุ่ มจะเริม่กะพรบิเร็วขึน้  

ไฟ LED สเีขยีวคงทีแ่สดงวา่ขัน้ตอนการอา้งองิเสร็จสมบรูณ์  

Patient Support System LSCneo ตอนน้ีพรอ้มสาํหรับการใชง้านแลว้ 
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8.3. การหมนุดา้นบน 

 
คําเตอื

น 

Patient Support System LSCneo 
ทีม่ดีา้นบนแบบหมนุไดอ้าจไมส่ามารถรับน้ําหนักในตาํแหน่งขยายออกทีม่น้ํีาหนักแบ
บไมส่มมาตรเกนิ 70 กก. ทีป่ลายเทา้หรอืปลายศรีษะ  
อันตรายของการเอยีง 

 
Patient Support System LSCneo ทีม่ดีา้นบนแบบหมนุได ้ตําแหน่งหยดุตา่ง ๆ 
จะถกูลอ็กอยา่งแน่นหนาดว้ยสลักล็อกทีขั่บเคลือ่นดว้ยหัวขับไฟฟ้า หากตอ้งการปลดล็อกสลกั ใหก้ดปุ่ ม 
LOCK/UNLOCK ใด ๆ แลว้หมนุดา้นบนไปยังตําแหน่งทีต่อ้งการ ไฟ LED 
บนปุ่ มจะแสดงเมือ่ดา้นบนพรอ้มเคลือ่นยา้ย (ไฟ LED ตดิ)  
 
หมายเหต:ุ 
หากมกีารกดปุ่ ม LOCK/UNLOCK ใด ๆ ดว้ยความผดิพลาด 
ใหด้ันกา้นควบคมุออกจากตาํแหน่งกึง่กลางชัว่ครู่เพือ่เปิดใชง้านการลอ็กกลไกอกีครัง้  
 
เวอรช์นั: พนักพงิศรีษะและกลอ่งกา้นควบคมุแยกตา่งหาก 

 

 

  

ปุ่ มกด: 
ล็อก/ปลดลอ็กการหมนุ 
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8.3.1. Patient Support System LSCneo ทีใ่ชง้านกบัชุดเลเซอร ์
Patient Support System LSCneo สามารถล็อกไดใ้นตาํแหน่งตอ่ไปน้ี: 0° และ 35° 

 

เวอรช์นั: 0°- 35° ทวนเข็มนาฬกิา (0° -> -35°) 

 

 

8.4. การปรบัพนกัพงิศรีษะ 

พนักพงิศรีษะมกีลไกการปรับสองแบบซึง่เป็นอสิระจากกัน 
กลไกทัง้สองชว่ยใหส้ามารถจัดพนักพงิศรีษะเพือ่รองรับผูป่้วยแตล่ะรายได ้

8.4.1. การปรบัความสงูดว้ยไฟฟ้า 
หัวขับแบบปรับไดเ้รือ่ย ๆ ทีค่วบคมุโดยปุ่ มสองปุ่ มทีอ่ยูใ่นแผงพนักพงิศรีษะ เลือ่นพนักพงิศรีษะขึน้หรอืลง 
50 มม. 

8.4.2. การปรบัเอยีงพนกัพงิศรีษะดา้นหนา้/ดา้นหลงัเชงิกลและการใชเ้ลเซอร ์
ปุ่ มกดซึง่อยูบ่นแผงพนักพงิศรีษะ จะปลดลอ็กเชงิกลพนักพงิศรีษะซึง่ชว่ยใหเ้อยีงดา้นหนา้ + 5° 
และเอยีงดา้นหลัง - 20° จากแนวราบ  

 

 

 
คาํเตอื

น 

สําคญัสาํหรับเลเซอรท์ัง้หมดทีทํ่างานโดยมกีารสมัผัสทางกายกันระหวา่งเลเซอรก์ับ
ตาของผูป่้วย 
อนุญาตใหใ้ชเ้ลเซอรท์ีต่ําแหน่ง 0° ของ Patient Support System LSCneo เทา่นัน้ 
หา้มจัดพนักพงิศรีษะใหต้ํ่ากวา่เสน้แนวราบสําหรับหตัถการ ในกรณีฉุกเฉนิ 
การเอยีงดา้นหลัง 20° จะไมทํ่าใหเ้ลเซอรส์มัผัสกับดวงตา 
และชว่ยดงึผูป่้วยออกจากการอยูใ่ตเ้ลเซอร ์

0
 

-35° 
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8.4.3. หตัถการฉุกเฉนิ ไฟฟ้าดบั หรอืความลม้เหลวทางเทคนคิอืน่ ๆ  
เอยีงพนักพงิศรีษะไปทางดา้นหลังดว้ยกลไกและแยกการสมัผัสระหวา่งเลเซอรก์ับดวงตา ดว้ยวธิกีารน้ี 
ผูป่้วยสามารถหลบแสงเลเซอรด์ว้ยคณุสมบตัเิชงิกลในกรณีทีไ่ฟฟ้าดับ  

8.5. กา้นควบคมุ 

8.5.1. กา้นควบคมุและพนกัพงิศรีษะแบบไฟฟ้าควบคมุความพรอ้มใชง้าน 
ในรุ่นน้ี กา้นควบคมุมใีหใ้ชง้านตามทีอ่ธบิายไวด้า้นลา่ง 

Patient Support System LSCneo ในตาํแหน่งกึง่กลาง วางระนาบกับฐานในระดบั 0°
 ฟังกช์นัควบคมุก ้
านควบคมุและพนักพงิศรี
ษะแบบไฟฟ้าใชง้านไมไ่
ด ้

Patient Support System LSCneo หมนุออก 35° ทวนเข็มนาฬกิา
 ฟังกช์นัควบคมุก ้
านควบคมุและพนักพงิศรี
ษะแบบไฟฟ้าท ัง้หมดใช ้
งานได ้

8.5.2. การบงัคบักา้นควบคมุแบบแอนะล็อก 
กา้นควบคมุแบบแอนะล็อกมกีารควบคมุความเร็วและจัดตําแหน่งทีแ่มน่ยําอยา่งยิง่สาํหรับทัง้สามแกน 
สําหรับการควบคมุความเร็วและทศิทางทีม่คีวามแมน่ยําสงู สิง่สําคญัคอืตอ้งเลือ่นกา้นควบคมุอยา่งชา้ ๆ 
และสม่ําเสมอ 

การควบคมุแกน Z, Y และ X 

การเคลือ่นไหวในแนวตัง้ แนวนอน และไปขา้งหนา้/ถอยหลังของ Patient Support System LSCneo 
ถกูควบคมุโดยการเคลือ่นไหวทีส่อดคลอ้งกันบนกา้นควบคมุ มกีารเคลือ่นไหวพรอ้มกันในทศิทางตา่ง ๆ 
คณุสมบตักิารเร่งความเร็วและการลดความเร็วทีนุ่่มนวลของมอเตอรไ์ฟฟ้าชว่ยใหจั้ดตาํแหน่งผูป่้วยไดอ้ยา่ง
แมน่ยําอยา่งมาก 

 

หมายเหต:ุ 

"เทคนคิการแตะ" ทีใ่ชบ้นกา้นควบคมุแบบดจิทิลันัน้ไมม่ปีระโยชนสํ์าหรบักา้นควบคมุแบบแอนะล็อก 
และขัดขวางฟังกช์นัการทํางานทีเ่หมาะสมทีส่ดุและคณุสมบัตทิีเ่หนือกวา่ของกา้นควบคมุแบบแอนะลอ็ก 
ฝึกฝนเพือ่ทําความคุน้เคยกบักา้นควบคมุแบบแอนะล็อกเพือ่ใชป้ระโยชนจ์ากคณุสมบัตทิีเ่หนือกวา่อยา่งเต็ม
ที ่
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8.5.3. การควบคมุแกน Z, Y และ X  
การเคลือ่นไหว Z, Y และ X ถกูควบคมุโดยการเคลือ่นไหวทีส่อดคลอ้งกันบนกา้นควบคมุ หากตอ้งการเลือ่น 
Patient Support System LSCneo ขึน้/ลง ใหบ้ดิกา้นควบคมุ ตามเข็มนาฬกิา/ทวนเข็มนาฬกิา 
สามารถเลือ่นขึน้/ลงและ/หรอืดา้นขา้งพรอ้มกันได ้หัวขับมฟัีงกช์นัหยดุการสตารท์แบบนุ่มนวล 
ซึง่ชว่ยใหจั้ดตาํแหน่งผูป่้วยไดอ้ยา่งแมน่ยํามาก  

8.5.4. การเคลือ่นไหวอตัโนมตั ิ

8.5.4.1. การเคลือ่นไหวลงอตัโนมตั ิ
เมือ่เสร็จสิน้ขัน้ตอน ใหก้ดปุ่ มลงอัตโนมัต ิ(กลับเขา้ที)่ เพือ่ดันผูป่้วยไปยังตําแหน่งทางออก 
หากตอ้งการระงับการเคลือ่นทีล่งอตัโนมัต ิ(หยดุฉุกเฉนิ) เพยีงแคก่ดกา้นควบคมุสัน้ ๆ ไปทางใดก็ได ้

8.5.4.2. การเลอืกลว่งหนา้ OS /OD 
ปุ่ ม OS / OD (บทที ่7.2 ตาํแหน่งเลข 6+7) อยูบ่นแผงกา้นควบคมุและมกีารทําเครือ่งหมายไวอ้ยา่งชดัเจน 
มคีณุสมบตัดิังตอ่ไปน้ี: 

Patient Support System LSCneo อยูท่ีต่าํแหน่งลา่งสดุ (แนวตัง้) 

- กดปุ่ มส ัน้ ๆ; Patient Support System LSCneo จะเคลือ่นทีพ่รอ้มกันในทศิทางตามยาว (Y) 
และตามขวาง (X) ไปยังตาํแหน่งทีต่ัง้โปรแกรมไวล้ว่งหนา้ 

Patient Support System LSCneo ไมไ่ดอ้ยูท่ีร่ะดบัลา่งสดุ (แนวตัง้) 

- กดปุ่ มคา้งไว ้Patient Support System LSCneo จะเคลือ่นทีพ่รอ้มกันในทศิทางตามยาว (Y) 
และตามขวาง (X) ไปยังตาํแหน่งทีต่ัง้โปรแกรมไวล้ว่งหนา้ 
 

8.5.5. ฟงักช์นัผกผนั INV 
การกดปุ่ มน้ี (บทที ่7.2 ตําแหน่งเลข 8) จะทําใหม้อเตอรส์ําหรับการเคลือ่นทีท่ศิตามขวาง X 
และทศิตามยาว Y เคลือ่นทีไ่ปในทศิทางตรงกันขา้มจากการเบนกา้นควบคมุ 
คณุสมบตัน้ีิจะชดเชยผลของเคปเลอรภ์ายใตก้ลอ้งจุลทรรศน ์ 
หากตอ้งการรเีซ็ตฟังกช์นัน้ี เพยีงกดปุ่ มสัน้ ๆ อกีครัง้ 
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8.6. ปุ่ มหยดุฉุกเฉนิและข ัน้ตอนการรสีตารท์ 

ในกรณีสถานการณ์ฉุกเฉนิใด ๆ ปุ่ มหยดุฉุกเฉนิสแีดงจะอยูท่ีป่ลายศรีษะของเคสกา้นควบคมุ 
การกดปุ่ มฉุกเฉนิจะตัดการเชือ่มตอ่การทํางานทางไฟฟ้าทัง้หมดของ Patient Support System LSCneo 
และเตา้รับไฟฟ้า IEC การเคลือ่นไหวทัง้หมดของ  Patient Support System LSCneo จะหยดุทันท ี

หลังจากแกไ้ขสาเหตขุองสถานการณ์ฉุกเฉนิแลว้ ใหร้เีซ็ตปุ่ มฉุกเฉนิดว้ยการบดิตามเข็มนาฬกิา  

ขัน้ตอนการรสีตารท์ 

สวติชห์ลักยังคงอยูใ่นตาํแหน่ง เปิด แตไ่ฟสเีขยีวไมต่ดิ เป็นเชน่นัน้โดยการออกแบบ 
ปลอ่ยใหส้วติชห์ลกัอยูใ่นตาํแหน่งเปิด หลังจากกดปุ่ มสตารท์อยา่งนอ้ย 2 วนิาท ี
ไฟสเีขยีวบนสวติชห์ลกัจะตดิ ตอนน้ี ทําตามขัน้ตอนการอา้งองิ [กรุณาด ู8.2] 

 

 

 

8.7. ข ัน้ตอนการปิดสวติช ์

หากตอ้งการปิดสวติชอ์ปุกรณ์ ใหก้ดปุ่ มปลดลอ็กการหมนุ (8.3) แลว้หมนุสว่นบนของเตยีงไปทีต่าํแหน่ง 
(ลบ) -35° หลังจากลอ็กในตําแหน่งนัน้แลว้ ใหก้ดสวติชห์ลัก ไฟบนสวติชจ์ะดับ และ Patient Support 
System ถกูปิดสวติชอ์ยูใ่นตอนน้ี 

8.8. เกณฑว์ธิกีารทดสอบข ัน้สดุทา้ย 

รายงานการทดสอบขัน้สดุทา้ยไมไ่ดเ้ป็นสว่นหนึง่ของรายการสิง่ทีต่อ้งจัดสง่ 
เพราะชา่งเทคนคิบรกิารจะเป็นผูเ้ก็บรายงานดังกลา่ว 
กรุณาจดบันทกึหมายเลขประจําเครือ่งและตดิตอ่ผูผ้ลติ: 

info@akrus.de 

 

9. การทําความสะอาดและการป้องกนัการปนเป้ือน 

 
คําเตอืน กอ่นทําความสะอาดหรอืทํางานบํารุงรักษาใด ๆ ใหถ้อดสายไฟออก 

 

ปุ่ มหยดุฉุกเฉนิ 
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o การป้องกันการปนเป้ือน 
เพือ่ป้องกันผลติภัณฑจ์ากการปนเป้ือนของเหลว ของเหลวจากร่างกาย หรอืสารทีไ่มพ่งึประสงคอ์ืน่ 
ๆ ในขณะใชง้านขอแนะนําใหค้ลมุผลติภัณฑด์ว้ยแผน่คลมุกันน้ําแบบใชแ้ลว้ทิง้ทีไ่มผ่า่นการฆา่เชือ้ 

o พืน้ผวิมคีวามทนทานตอ่การเชด็พืน้ผวิทีใ่ชก้ันทัว่ไปทัง้หมดหรอืการพ่นน้ํายาฆา่เชือ้ทีใ่ชก้บัอปุกรณ์ทา
งการแพทย ์น้ํายาฆา่เชือ้ทีม่สีว่นผสมของแอลกอฮอลท์ีเ่หมาะสมใด ๆ 
จะตอ้งไมเ่กนิความเขม้ขน้ทีก่ําหนดสาํหรับสว่นผสมตอ่ไปน้ี โพรพานอล=35% // เอทานอล=25% 

o อยา่พยายามฆา่เชือ้ผลติภัณฑ ์ 
o ทําความสะอาดเฉพาะพืน้ผวิภายนอกของอปุกรณ์โดยใชผ้า้ชบุน้ําหมาด ๆ ในกรณีทีม่คีราบฝังแน่น 

อยา่ใชว้ัสดทุีม่ฤีทธิก์ัดกร่อนหรอืรุนแรง นอกจากน้ํายาทําความสะอาดหรอืสารซกัฟอกทั่วไป 
หา้มใชอ้เีทอร ์อะซโิตน หรอืกรดเขม้ขน้ 

o ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ไมม่น้ํีาหรอืสารซกัฟอกเขา้ไปในอปุกรณ์ 
o ในการทําความสะอาดพืน้ผวิเบาะ ใหใ้ชผ้า้ชบุน้ําหมาด ๆ และ/หรอืสเปรยฉี์ดเบาะทีใ่ชก้ันทัว่ไป 
o กอ่นกลับเขา้สูก่ารใชง้าน ควรปลอ่ยใหแ้หง้สกัครู่ 

 
 

10. การบาํรงุรกัษา 
ผูใ้ชไ้มต่อ้งบาํรุงรักษาอปุกรณ์น้ี 

ผลติภัณฑม์รีะยะการซอ่มบํารุงตามปกตโิดยชา่งเทคนคิภาคสนามทีผ่า่นการฝึกอบรม 
โปรดใชร้ายงานการบํารุงรักษาปัจจุบันเพือ่อา้งองิ 
โปรดตดิตอ่ชา่งเทคนคิบรกิารของผูจั้ดจําหน่ายของคณุอยา่งนอ้ยปีละครัง้หรอืตามกฎหมายภายในประเทศ 

11. การตรวจสอบความปลอดภยัของผลติภณัฑ ์
ผูผ้ลติไมจํ่าเป็นตอ้งมกีารตรวจสอบความปลอดภัยของผลติภัณฑ ์อยา่งไรกต็าม 
ผูใ้ชต้อ้งปฏบิัตติามกฎขอ้บังคับปัจจุบันในประเทศทีค่วบคมุขอ้กาํหนดการตรวจสอบสําหรับอปุกรณ์การแพ
ทยป์ระเภท 1 ใหเ้ป็นเครือ่งมอืไฟฟ้าทางการแพทย ์

12. การกําจดัอปุกรณ ์
เพือ่ใหเ้ป็นไปตามกฎขอ้บังคับปัจจุบันของสหภาพยโุรปและขอ้กําหนดบังคับในประเทศ ณ 
เวลาทีจั่ดสง่ ผลติภัณฑท์ีร่ะบใุนใบกํากับการจัดสง่ 
จะตอ้งไมถ่กูกาํจัดเป็นขยะในครัวเรอืนทั่วไปหรอืผา่นบรกิารกาํจัดขยะชมุชน  

สําหรับขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัการกาํจัดอปุกรณ์ 
กรุณาตดิตอ่ผูจั้ดจําหน่ายหรอืผูผ้ลติในพืน้ทีข่องคณุ 
กรุณาดเูอกสารสิง่พมิพท์างอนิเทอรเ์น็ตปัจจุบันของผูผ้ลติ ในกรณีขายตอ่ผลติภัณฑท์ัง้หมดหรอืบางสว่น 
ผูข้ายตอ้งแจง้ใหผู้ซ้ือ้ทราบเกีย่วกับขอ้เท็จจรงิทีว่า่ผลติภัณฑน้ี์จะตอ้งมกีารกําจัดตามขอ้กําหนดบังคับในป
ระเทศ  
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13. ขอ้มลูทางเทคนคิ 
ความยาวรวมทัง้หมด      2040 มม. +/-20 มม. 
ความยาวเบาะ       1690 มม. +/- 10 มม. 
ความกวา้งสงูสดุ      700 มม. ± 40 มม. 
น้ําหนักสงูสดุของผูป่้วย      150 กก. 
 

 636.000004 
มอเตอรห์ลักชว่ง Z (ขึน้/ลง) 115 มม. 
ความสงูของเบาะดา้นบนขัน้ต่ํา 560+/-35 มม. 
ความสงูของเบาะดา้นบนสงูสดุ (รวมพนักพงิศรีษะ) 675 +/-20 มม. 

 

ความเร็วขึน้-ลงของมอเตอรห์ลกั Z    10.0 มม./วนิาท ี(±5 มม.) ขึน้ 
        12.0 มม./วนิาท ี(±5 มม.) ลง 
 
พนักพงิศรีษะมอเตอรช์ว่ง Z (ขึน้/ลง)    50 มม. 
ความเร็วพนักพงิศรีษะมอเตอร ์Z     12.0 มม./วนิาท ี(±5 มม.) 
 
ชว่ง (X) ซา้ยขวา (จากเสน้กึง่กลาง)    110 มม. / 55 มม. ซา้ย/ขวาจากเสน้กึง่กลาง 
มอเตอรค์วามเร็ว X (le / ri)      12.0 มม./วนิาท ี(±5 มม.) 
 

ชว่ง (Y) ไปขา้งหนา้ - ถอยหลัง     290 มม. 
มอเตอรค์วามเร็ว Y (ไปขา้งหนา้-ถอยหลัง)   12.0 มม./วนิาท ี(±5 มม.) 
 
รอบการทํางานของมอเตอรไ์ฟฟ้า    S3 - 50% 

เวลาเปิดการใชง้านสงูสดุ: 5 นาท ี  
เวลาปิดการใชง้านขัน้ตํา่: 10 นาท ี

ขอ้มลูทางไฟฟ้า 

ประเภทความปลอดภัยทางไฟฟ้าของอปุกรณ์   1 
แรงดันวงจร (มาตรฐาน)      100-240 VAC (±10%) 
ความถีท่ีก่าํหนด      50Hz-60Hz 
การดงึกําลังไฟฟ้า (สแตนดบ์าย)    100 VA  
การดงึกําลังไฟฟ้า รวมถงึเตา้รับ (สงูสดุ)    820 VA  
เตา้รับ        4 X IEC (การดงึกําลังไฟสงูสดุ ∑ 2.5 A) 
ไฟฟ้าสแตนดบ์าย เตยีงนอนเทา่นัน้    100VA 
ฟิวส ์F1        2 X T 4.00 A/H 250 V 
 

รหัสการป้องกันการเขา้ของน้ําและฝุ่ น    IPX4 
น้ําหนัก        ประมาณ 250 กก. 

อณุหภมูใินการใชง้าน +15° / +35°C 
ความชืน้ในการใชง้าน      0 - 50% 
แรงดันอากาศแวดลอ้มในการใชง้าน/การขนสง่/การจัดเก็บ 700 – 1060 hPa 
 
อณุหภมูกิารขนยา้ย      -10°/ +50°C 
ความชืน้การขนยา้ย      0 - 95 % 
 
อณุหภมูกิารจัดเก็บ      -10°/ +50°C 
ความชืน้การจัดเกบ็      0 - 95 % 



 

   

LSCg001e_neo_REV_22_Serie_1_TH.docx   2023-10-23 หนา้ 29 จาก 36 

14. การแกไ้ขปญัหา 

ความผดิพลาด/ความผิ
ดปกต ิ

สาเหตทุีเ่ป็นไปได ้ การดําเนนิการแกไ้ข 

ไมทํ่างานเลย 

สวติชห์ลักไมต่ดิสวา่ง 

ไมไ่ดเ้ชือ่มตอ่สายไฟ เชือ่มตอ่สายไฟ 

สวติชห์ลักไมไ่ดเ้ปิด เปิดสวติชห์ลกัแลว้ 
ดสูวติชเ์ปิดไฟสเีขยีว 

สวติชห์ลักเปิดอยู ่ รสีตารท์หลังจากเปิดใชง้านปุ่
มฉุกเฉนิ [กรุณาด ู8.6] 

ไฟฟ้าขัดขอ้งในวงจรหลัก โทรนัดหมายบรกิาร  

ฟิวสช์าํรุด เปลีย่นฟิวส ์(กรุณาด ู7.4) 

ไมทํ่างาน  
ไฟเปิดเครือ่งตดิสวา่ง 

ไมม่ปีฏกิริยิาหรอืสญัญาณของโหมดพรอ้มใ
ชง้านหลังจากสวติชเ์ปิดเครือ่ง 

ปิดสวติช ์รอเป็นเวลา 30 
วนิาท ีเปิดเครือ่งอกีครัง้ 
และรอใหขั้น้ตอนการบตูเสร็จ
สมบรูณ์ (กรุณาด ู8.2 ) 

ขัน้ตอนการอา้งองิไมไ่ดด้าํเนนิการหรอืไมเ่ส
ร็จสมบรูณ์ 

เริม่ตน้และทําตามขัน้ตอนการ
อา้งองิจนเสร็จสมบรูณ์ 
(กรุณาด ู8.2) 

Patient Support System LSCneo 
ไมไ่ดอ้ยูใ่นตาํแหน่ง "งานทีใ่ชง้านอยู"่ 
ทีก่ําหนดไว ้ 

เคลือ่นยา้ย Patient Support 
System LSCneo 
และล็อกเขา้สูต่าํแหน่ง 
"งานทีใ่ชง้านอยู"่ 
ทีก่ําหนดไว ้

ความผดิปกตทิางไฟฟ้าหรื
อทางกลอืน่ ๆ  

 โทรนัดหมายชา่งบรกิาร 
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15. ความเขา้กนัไดท้างแมเ่หล็กไฟฟ้า EMC 
 

ความเขา้กนัไดท้างแมเ่หล็กไ
ฟฟ้า 

ระมดัระวงั - ความเสีย่งของการแผร่งัสรีบกวนทางแมเ่หล็กไฟฟ้า  

ตอ้งปฏบิตัติามขอ้ควรระวังและขอ้กาํหนดการใชง้าน EMC ตอ่ไปน้ี 

Patient Support System LSCneo 
ไมไ่ดม้วีัตถปุระสงคเ์พือ่ใชง้านร่วมกับอปุกรณ์ผา่ตดั HF 

การใชอ้ปุกรณ์เสรมิ 
ตัวแปรสญัญาณและสายเคเบลิทีไ่มไ่ดร้ะบไุวใ้นคําแนะนําเหลา่น้ีหรอืชิน้สว่นอะไห
ลท่ี ่Akrus ไมไ่ดเ้ป็นผูจั้ดจําหน่าย 
อาจทําใหก้ารปลอ่ยมลพษิเพิม่ขึน้หรอืภมูคิุม้กันของเครือ่งลดลง 

หา้มใชอ้ปุกรณ์สือ่สาร RF แบบพกพาหรอืแบบเคลือ่นที ่
อปุกรณ์เหลา่น้ีอาจสง่ผลเสยีตอ่ Patient Support System LSCneo 
หา้มใชโ้ทรศัพทม์อืถอืหรอือปุกรณ์อืน่ ๆ ทีไ่มเ่ป็นไปตามมาตรฐาน EMC คลาส B 
CISPR 11 ในบรเิวณใกลเ้คยีงกับอปุกรณ์ 

ไมส่ามารถปฏเิสธไดว้า่การแผรั่งสรีบกวนทางแมเ่หล็กไฟฟ้าทีไ่มพ่งึประสงคอ์าจกอ่ใ
หเ้กดิการหยดุชะงักหรอืการหยดุทํางานของ Patient Support System LSCneo 

ขอ้ควรระวังความเขา้กันไดท้างแมเ่หลก็ไฟฟ้า (EMC) 
แบบเฉพาะเจาะจงมผีลบังคบัใชก้ับ Patient Support System LSCneo 
เพือ่หลกีเลีย่งปัญหา EMC ใหใ้ชง้าน Patient Support System LSCneo 
ตามคูม่อืผูใ้ชฉ้บับน้ีเทา่นัน้ ใชเ้ฉพาะชิน้สว่นอะไหลแ่ละสว่นประกอบของแทจ้าก 
Akrus เทา่นัน้ สําหรับการตดิตัง้ การทดสอบการใชง้าน และการบรกิาร 
ชา่งเทคนคิบรกิารทีไ่ดรั้บอนุญาตตอ้งปฏบิตัติามคูม่อืการบรกิาร 

ควรหลกีเลีย่งการใชอ้ปุกรณ์น้ีใกลก้ับหรอืวางตัง้ซอ้นกับอปุกรณ์อืน่ ๆ 
เพราะอาจสง่ผลใหเ้กดิการทํางานทีไ่มเ่หมาะสม 
หากมคีวามจําเป็นตอ้งใชง้านในลักษณะดังกลา่ว ควรตรวจสอบอปุกรณ์อืน่ ๆ 
เพือ่ดวูา่อปุกรณ์เหลา่นัน้ทํางานไดต้ามปกต ิ
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คําแนะนําและประกาศของผูผ้ลติ - การรบกวนทางแมเ่หล็กไฟฟ้า 
Patient Support System LSCneo มวัีตถปุระสงคเ์พือ่ใชใ้นสภาพแวดลอ้มทีม่คีลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้าตามทีร่ะบดุา้นลา่ง 
ลกูคา้หรอืผูใ้ช ้Patient Support System LSCneo ควรตรวจสอบใหแ้นใ่จวา่มกีารใชง้านในสภาพแวดลอ้มดังกลา่ว 
แมว้า่จะไมม่อีันตรายจากการสญูเสยีประสทิธภิาพทีจํ่าเป็น เนื่องจากไมม่ปีระสทิธภิาพทีจํ่าเป็น 
แตต่อ้งปฏบัิตติามความปลอดภัยขัน้พืน้ฐานอยูเ่สมอ ซึง่หมายถงึหา้มการเคลือ่นไหวหลังจากขอ้ผดิพลาดระดับทีห่นึง่ 
แสดงถงึประสทิธภิาพทีจํ่าเป็นภายใต ้IEC 60601-2-46 

การวดัการรบกวนทีป่ลอ่ยออกมา ตามมาตรฐาน สภาพแวดลอ้มทีม่คีลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า - คําแนะนํา 
การปลอ่ยคลืน่ฮารโ์มนกิ IEC 
61000-3-2 

คลาส A Patient Support System LSCneo 
เหมาะสําหรับการใชง้านในทกุพืน้ที ่
รวมถงึพืน้ทีใ่นบรเิวณทีอ่ยูอ่าศัยและพืน้ที่
ทีเ่ชือ่มตอ่กับเครอืขา่ยไฟฟ้าสาธารณะโด
ยตรงทีจ่่ายไฟฟ้าใหก้ับอาคารทีใ่ชเ้พือ่กา
รอยูอ่าศัย การปลอ่ยแรงดันกระเพือ่ม/การกะพรบิ  

มาตรฐาน IEC 61000-3-3 
การจับคูท่ีต่รงกัน 

 
 
  

การปลอ่ย 
RF 
แบบสือ่สาร 
CISPR 11 

กลุม่ 
1 
คลาส 
A 

ลักษณะการปล่อยของอุปกรณ์นี้ทําใหเ้หมาะสําหรับการใชใ้นพืน้ทีอุ่ตสาหกรรมและโรงพยา  
(CISPR 11 คลาส A) หากมกีารใชง้านในสภาพแวดลอ้มทีอ่ยูอ่าศัย (ซึง่ปกตแิลว้จําเป็นตอ้  
CISPR 11 คลาส  
อปุกรณ์นี้อาจใหก้ารปกป้องบรกิารสือ่สารดว้ยคลืน่ความถีว่ทิยทุีไ่มเ่พยีงพอ 
ผูใ้ชอ้าจตอ้งดําเนนิการตามมาตรการลดผลกระทบ  
การยา้ยตําแหน่งหรอืการปรับทศิทางอปุกรณ์ใหม ่

การปลอ่ย 
RF 
แบบแผร่ังส ี
CISPR 11 

กลุม่ 
1 
คลาส 
A 
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คําแนะนําและประกาศของผูผ้ลติ - ภูมคิุม้กนัทางแมเ่หล็กไฟฟ้า 
Patient Support System LSCneo มวัีตถปุระสงคเ์พือ่ใชใ้นสภาพแวดลอ้มทีม่คีลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้าตามทีร่ะบดุา้นลา่ง  ผูใ้ช ้
Patient Support System LSCneo ควรตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่มกีารใชง้านในสภาพแวดลอ้มดังกลา่ว 
แมว้า่จะไมม่อีันตรายจากการสญูเสยีประสทิธภิาพทีจํ่าเป็น เนื่องจากไมม่ปีระสทิธภิาพทีจํ่าเป็น  
แตต่อ้งปฏบัิตติามความปลอดภัยขัน้พืน้ฐานอยูเ่สมอ  
ซึง่หมายถงึหา้มการเคลือ่นไหวหลังจากขอ้ผดิพลาดระดับทีห่นึง่ แสดงถงึประสทิธภิาพทีจํ่าเป็นภายใต ้IEC 60601-2-46 

การทดสอบภูมิ
คุม้กนั 

ระดบัการทดสอบ IEC 
60601 

ระดบัความสอดคลอ้ง สภาพแวดลอ้มทีม่คีลืน่
แมเ่หล็กไฟฟ้า - 
คําแนะนํา 

การคายประจุไฟฟ้าส
ถติ (ESD) IEC 
61000-4-2 

±8 kV 
การคายประจุผ่านการสัมผัส 
±15 kV 
การคายประจุผ่านอากาศ 

±8 kV 
การคายประจุผ่านการสัมผั
ส 
±15 kV 
การคายประจผ่านอากาศ 

พืน้ควรทําดว้ยไมห้รอืคอนกรตีหรอืกร
ะเบือ้งเซรามกิ 
หากเป็นพืน้เป็นวัสดสุังเคราะห ์
ตอ้งมคีวามชืน้สัมพัทธอ์ยา่งนอ้ย 
30% 

ขนาดการรบกวนทาง
ไฟฟ้าชั่วครู่แบบรวดเ
ร็ว/การประทตุามมาต
รฐาน IEC 61000-4-
4 

±2 kV 
สําหรับสายอปุกรณ์จ่ายไฟ  
±1 kV 
สําหรับสายอนิพุต/เอาตพุ์ต 

±2 kV 
สําหรับสายอปุกรณ์จ่ายไฟ  
±1 kV 
สําหรับสายอนิพุต/เอาตพุ์ต 

คณุภาพของแรงดันไฟฟ้าควรอยู่
ในลักษณะทีเ่ป็นสภาพแวดลอ้มเ
ชงิพาณชิยห์รอืโรงพยาบาลทั่วไ
ป 

ไฟกระชาก/การกระชา
กของไฟตามมาตรฐาน 
IEC 61000-4-5 

±1 kV ตัวนําดา้นนอก 
ตัวนําดา้นนอก  
±2 kV 
เฟสแรงดันไฟฟ้า 
ตัวนําลงดนิ  

±1 kV ตัวนําดา้นนอก 
ตัวนําดา้นนอก  
±2 kV 
เฟสแรงดันไฟฟ้า 
ตัวนําลงดนิ 

คณุภาพของแรงดันไฟฟ้าควรอ
ยูใ่นลักษณะทีเ่ป็นสภาพแวดลอ้
มเชงิพาณชิยห์รอืโรงพยาบาลทั่
วไป 

การหยดุทํางานของแรง
ดันไฟฟ้า 
การหยดุชะงักในชว่งเว
ลาสัน้ ๆ 
และการกระเพือ่มของแ
รงดันไฟฟ้าตามมาตรฐ
าน IEC 61000-4-11 

< 5% UT  
(แรงดันไฟฟ้าตก > 
95% ใน UT) 
เป็นระยะเวลา ½ ชว่ง  
40% UT  
(แรงดันไฟฟ้าตก 60% 
ใน UT) เป็นระยะเวลา 5 
ชว่ง  
70% UT  
(แรงดันไฟฟ้าตก 30% 
ใน UT) เป็นระยะเวลา 
25 ชว่ง 
 < 5% UT  
( ั ไฟฟ้  > 

   
   

< 5% UT  
(แรงดันไฟฟ้าตก > 
95% ใน UT) 
เป็นระยะเวลา ½ ชว่ง  
40% UT  
(แรงดันไฟฟ้าตก 60% 
ใน UT) เป็นระยะเวลา 5 
ชว่ง  
70% UT  
(แรงดันไฟฟ้าตก 30% 
ใน UT) เป็นระยะเวลา 
25 ชว่ง 
 < 5% UT  
( ั ไฟฟ้  > 

   
   

คณุภาพของแรงดันไฟฟ้าควรอยู่ใน
ลักษณะทีเ่ป็นสภาพแวดลอ้มเชงิพ
าณชิยห์รอืโรงพยาบาลทั่วไป 
 
 
 

ความถีข่องสนามแม่
เหล็กสายหลัก 
(50/60 Hz) 
ตามมาตรฐาน IEC 
61000-4-8 

3 A/m 3 A/m สนามแมเ่หล็กทีค่วามถีส่ายหลักค
วรเป็นไปตามคา่ทั่วไป 
เนื่องจากพบไดใ้นสภาพแวดลอ้มเ
ชงิพาณชิยแ์ละโรงพยาบาล 

หมายเหต:ุ UT คอื แรงดันไฟฟ้าสายหลัก A.C. กอ่นทีจ่ะใชร้ะดับการทดสอบ 
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คําแนะนําและประกาศของผูผ้ลติ - ภูมคิุม้กนัทางแมเ่หล็กไฟฟ้า 
การปรับเอนตัวผูป่้วยมวัีตถปุระสงคเ์พือ่ใชใ้นสภาพแวดลอ้มทีม่คีลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้าตามทีร่ะบดุา้นลา่ง 
ลกูคา้หรอืผูใ้ชเ้กา้อีน้อนของผูป่้วยควรตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่มกีารใชง้านในสภาพแวดลอ้มดังกลา่ว 
แมว้า่จะไมม่อีันตรายจากการสญูเสยีประสทิธภิาพทีจํ่าเป็น เนื่องจากไมม่ปีระสทิธภิาพทีจํ่าเป็น 
แตต่อ้งปฏบัิตติามความปลอดภัยขัน้พืน้ฐานอยูเ่สมอ 
ซึง่หมายถงึหา้มการเคลือ่นไหวหลังจากขอ้ผดิพลาดระดับทีห่นึง่ แสดงถงึประสทิธภิาพทีจํ่าเป็นภายใต ้IEC 
60601-2-46 
การทดสอบภูมคิุม้ก ั
น 

ระดบัการท
ดสอบ IEC 
60601 

ระดบัความสอดคลอ้
ง 

สภาพแวดลอ้มทีม่คีลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า - 
คําแนะนํา 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ขนาดการรบกวน RF 
แบบตัวนําตามมาตรฐ
าน IEC 61000-4-6 
 
การรบกวน HF 
แบบแผ่รังสตีามมาตร
ฐาน IEC 61000-4-3 
 
+ ตารางที ่9 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
3 V RMS 150 
kHz ถงึ 80 
MHz 
 
 
3V / m 80 
MHZ ถงึ 2.7 
GHz 
 
 
27 V/m (385 
MHz / 18 Hz 
PM) 
28 V/m (450 
MHz / 5 kHz 
Hub, 1 kHz 
Sin. FM) 
9 V/m 
(710/745/78
0 MHz / 217 
Hz PM) 
28 V/m 
(810/870/93
0 MHz / 18 
Hz PM) 
28 V/m 
(1,72/1,845/
1,97/2,45 
GHz /  
217 Hz PM) 
9 V/m 
(5.24/5,5/5,7
85 GHz / 217 
Hz PM) 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
3 V 
 
 
 
 
 
3 V/m 
 
 
 
27 V/m 
 
 
28 V/m 
 
 
 
 
 
9 V/m 
 
 
 
 
 
28 V/m 
 
 
 
 
 
28 V/m 
 
 
 
 
 
9 V/m 
 
 
 
 

ควรใชอ้ปุกรณ์พกพาและวทิยเุคลือ่นทีใ่นระย
ะทีต่ํ่ากวา่ใด ๆ ไปยัง Patient Support 
System LSCneo 
ซึง่รวมถงึสายเคเบลิทีไ่กลกวา่ระยะทีแ่นะนํา
ซึง่คํานวณจากสมการทีม่ผีลตอ่ความถี ่
 
ระยะป้องกนัทีแ่นะนํา 
 

 
 
 
 

          สําหรับ 80 MHz ถงึ 800 MH 
 
                   สําหรับ 800 MHz ถงึ 2.5 
GHz 
 
 
โดยที ่P 
คอือัตรากําลังของเครือ่งสง่ในหน่วยวัตต ์
(W) ตามผูผ้ลติเครือ่งสง่ และ d 
คอืระยะหา่งทีแ่นะนําในหน่วยเมตร (ม.)  
ความแรงของสนามของเครือ่งสง่วทิยแุบบอ
ยูก่ับทีค่วรเป็นไปตามการสํารวจพืน้ทีa่ 
ซึง่นอ้ยกวา่ ระดับความสอดคลอ้ง 
ในแตล่ะชว่งความถี ่b 

 
ขอ้ผดิพลาดอาจเกดิขึน้ไดใ้นบรเิวณใกลเ้คยี
งกับอปุกรณ์ทีม่สีัญลักษณ์ในลักษณะตอ่ไปนี้ 
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คําอธบิายประกอบ 1:     ที ่80 MHz และ 800 MHz จะใชช้ว่งความถีท่ีส่งูกวา่ 
คําอธบิายประกอบ 2: หลักเกณฑเ์หลา่นี้อาจมผีลบังคับใชใ้นทกุกรณี 

การแพร่กระจายของคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้าไดรั้บผลกระทบจากการดดูกลนืและการสะทอ้นของโค
รงสรา้ง วัตถ ุและผูค้น 

a. ความแรงของสนามจากเครือ่งสง่สญัญาณแบบคงที ่ เชน่ 
สถานีฐานสําหรับโทรศัพทว์ทิยแุละวทิยเุคลือ่นทีภ่าคพืน้ดนิ วทิยสุมัครเลน่ วทิย ุ AM และ FM 
และโทรทัศน์ สามารถคาดการณ์ไดอ้ยา่งแมน่ยําในทางทฤษฎ ี
ในการประเมนิสภาพแวดลอ้มทางแมเ่หล็กไฟฟ้าเนื่องจากเครือ่งสง่ทีอ่ยูน่ิง่ 
ควรพจิารณาศกึษาปรากฏการณ์ทางแมเ่หล็กไฟฟ้าของพืน้ที ่
หากความแรงของสนามทีวั่ดไดใ้นตําแหน่งทีใ่ช ้ Patient Support System LSCneo 
เกนิระดับความสอดคลอ้ง 
ควรสังเกตการนอนของผูป่้วยเพือ่แสดงใหเ้ห็นถงึฟังกช์นัการทํางานตามวัตถปุระสงค ์
หากสังเกตเห็นการทํางานทีผ่ดิปกต ิ อาจจําเป็นตอ้งใชม้าตรการเพิม่เตมิ เชน่ 
การจัดวางหรอืการยา้ยตําแหน่ง Patient Support System LSCneo 

b. ในชว่งความถี ่150 kHz ถงึ 80 MHz ความแรงของสนามควรนอ้ยกว่า 3 V / m 
ภมูคิุม้กันตอ่สนามแ
มเ่หล็กใกลเ้คยีงในช่
วงความถี ่9 kHz – 
13.56kHz  
มาตรฐาน IEC 
61000-4-39 

30 kHz - ระดับการทดสอบ: 8 A/m - การมอดเูลต: 
CW 
134.2 kHz - ระดับการทดสอบ: 65 A/m - 
การมอดเูลต: PM 2.1 kHz 
13.56 MHz - ระดับการทดสอบ: 7.5 A/m - 
การมอดเูลต: PM 50 kHz 

ไมเ่ปลีย่นแปลง ไมส่ามารถ
ใชไ้ด ้
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ระยะหา่งทีแ่นะนําระหวา่งอุปกรณ์สือ่สาร RF แบบพกพาและแบบเคลือ่นทีก่บั Patient Support System 
LSCneo  

Patient Support System LSCneo มวัีตถปุระสงคเ์พือ่ใชใ้นสภาพแวดลอ้มทีม่คีลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า 
โดยทีม่กีารควบคมุการรบกวน RF ลกูคา้หรอืผูใ้ช ้Patient Support System LSCneo 
นี้สามารถชว่ยป้องกันการรบกวนทางแมเ่หล็กไฟฟ้าจากอปุกรณ์สือ่สาร (เครือ่งสง่) และ Patient Support System 
LSCneo ทัง้นี้ขึน้อยูก่ับไฟฟ้าเอาตพุ์ตของอปุกรณ์สือ่สารตามทีร่ะบดุา้นลา่ง เพือ่รักษาระยะหา่งขัน้ต่ําระหวา่งอปุกรณ์ HF 
แบบพกพาและแบบเคลือ่นที ่

กําลังไฟฟ้าของเครือ่งสง่
ในหน่วยวัตต ์

ระยะป้องกันทีข่ ึน้อยูก่ับความถีข่องเครือ่งสง่ในหน่วยเมตร 

150 kHz ถงึ 80 MHz 80 MHz ถงึ 800 MHz 800 MHz ถงึ 2.5 GHz 
 

 
 
 

 

 
 

0.01 0.12 0.12 0.23 

0.1 0.37 0.37 0.74 

1 1.2 1.2 2.3 

10 3.7 3.7 7.4 

100 12 12 23 

สําหรับเครือ่งสง่ทีไ่มไ่ดร้ะบอุัตรากําลังไฟฟ้าสงูสดุในตารางขา้งตน้ ระยะหา่งทีแ่นะนําสามารถกําหนดเป็น d ในหน่วยเมตร 
(ม.) โดยใชส้มการทีเ่ป็นของคอลัมน์ทีเ่กีย่วขอ้ง โดยที ่P คอือัตรากําลังไฟฟ้าเอาตพุ์ตสงูสดุของเครือ่งสง่ในหน่วยวัตต ์(W) 
ตามผูผ้ลติเครือ่งสง่ 
คําอธบิายประกอบ 1: ที ่80 MHz และ 800 MHz จะใชช้ว่งความถีท่ีส่งูกวา่ 
คําอธบิายประกอบ 2: หลักเกณฑเ์หลา่นี้อาจมผีลบังคับใชใ้นทุกกรณ ี

ขนาดคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้าแบบกระจายไดรั้บผลกระทบจากการดดูกลนืและการสะทอ้นของโครงสรา้ง 
วัตถ ุและผูค้น 
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15.1. สาระสําคญัเกีย่วกบัสายเคเบลิแหลง่จา่ยไฟ 
 
สายเคเบลิแหลง่จ่ายไฟตอ่ไปน้ีไดรั้บการอนุมัตติามมาตรฐานทีเ่กีย่วขอ้ง: 
 
หมายเลขชิน้สว่น 
(Akrus) 

การใชใ้นประเทศ/พืน้ที ่

636.012070 สายเคเบลิแหลง่จ่ายไฟ 
"สหรัฐอเมรกิา" 

636.012071 สายเคเบลิแหลง่จ่ายไฟ 
"สหราชอาณาจักร" 

636.012072 สายเคเบลิแหลง่จ่ายไฟ "สวสิ" 

636.012073 สายเคเบลิแหลง่จ่ายไฟ "บราซลิ" 

636.012074 สายเคเบลิแหลง่จ่ายไฟ "จนี" 

636.012075 สายเคเบลิแหลง่จ่ายไฟ 
"สหภาพยโุรป" 

636.012076 สายเคเบลิแหลง่จ่ายไฟ "อนิเดยี" 

636.012077 สายเคเบลิแหลง่จ่ายไฟ "อสิราเอล" 
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